Komunikacné systémy a siete

Komunikacia na zbernici CAN (navod na cvicenie)

1 Zadanie ulohy

Na dipleji pamatového osciloskopu zachytte signaly jednej spravy prenasanej na zbernici.
1. Odcitajte napatové urovne signalov CAN_L, CAN_H,
2. Zpriebehu signalov prenasanej spravy zistite prenosovu rychlost.

Meranie vykonajte pre vsetky zbernice, ktoré su vyvedené na svorky meracieho panela zbernic
(nachadza sa v spodnej Casti, vlavo od panela klimatizacie). Namerané hodnoty zapiSte do tabulky
1.

Tabulka 1. Namerané hodnoty na zberniciach CAN

Zbernica Prenos. CAN L CAN H CAN H-CAN L |Typ CANu
rychlost’|Spodnéa| Horna | Spodna | Horna | Log. 0 | Log. 1 |(vyskorychlostny CAN, alebo
[Kbit/s] | Groven | Groven | Groven | troveni | [V] [V] [nizkorychlostny CAN)
[Vl | [V] [V] [V]
CAN
CARI
CAR2
Komfort

Pouzité pristroje a zariadenia:

vyukovy panel PSA MUX — CAN BUS (Lito Didakt), dvojkanalovy paméatovy osciloskop.
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Obr. 1 Pohlad na vyukovy panel PSA MUX — CAN BUS s vyznacenou poziciou svoriek na ktorych su
vyvedené signaly zbernic CAN
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2 Opis zbernice CAN

2.1 Struktira CAN

cPU
Snimace # ] ﬂ Akéné Eleny

Controller

Transcehver

:

CPU (Central Processing Unit) — hlavny procesor riadiacej jednotky

Controller — radic zbernice, implementuje funkcie linkovej vrstvy: riadenie komunikacie,
filtrovanie sprav, zoradovanie sprav na odoslatie
Transceiver (Transmitter/receiver) — budic/prijimac zbernice

Obr. 1 Struktura CAN a pripojenie riadiacej jednotky na zbernicu
2.2 Klasifikacia CAN

2.2.1 Vysokorychlostna zbernica CAN

e SAE - norma: CAN Class C

e [SO-norma:ISO 11898

e prenosova rychlost: 125 — 1000 Kbit/s

e signaly: cca 500 - 800

e spravy:30-50

e uzly:2-10

e Priklad, AUDI:

CAN — Antrieb (pohon)

CAN - Kombi

CAN — Abstandsregelung (autom. regulacia vzdialenosti)
CAN - Adaptive light (adaptivne  svetld)
CAN — ESP.
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Obr. 2 Napéatové urovne na vysokorychlostnej zbernici CAN
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Obr. 3 Princip pripojenia budiéa zbernice na vysokorychlostny CAN a prepojenie riadiacich
jednotiek (zariadeni)
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2.2.2 Nizkorychlostna zbernica CAN

e SAE - norma: CAN Class B
e ISO-norma:ISO 11519
e prenosova rychlost: do 125 Kbit/s
e signaly: cca 1200 - 2500
e spravy: 250 - 350
e uzly:30-50
e Priklad, AUDI:
o CAN - Komfort
o CAN - Infotainment.
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Obr. 4 Napéatové urovne na nizkorychlostnej zbernici CAN
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Obr. 5 Princip pripojenia budiéa zbernice na nizkorychlostny CAN



