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Týždeň Náplň prednášok 

1 Úvod; alternatívne palivové systémy LPG, CNG, LNG 

podmienky absolvovania predmetu, kategorizácia nekonvenčných pohonov 

v automobilovej doprave, systémy LPG, CNG, LNG 

 

2 Elektrické pohonné systémy v automobiloch - úvod 

základné elektrické veličiny, vlastnosti materiálov, elektrotechnické súčiastky 

a zariadenia, základné typy elektrických motorov a generátorov, kategorizácia 

hybridných a elektrických automobilov 

 

3 Elektrické pohonné systémy v automobiloch 

základné funkčné celky pre hybridné automobily a elektromobily, bezpečnosť 

 

4 Elektromobily 

analýza základných komponentov elektromobilov, trakčné motor-generátory, batérie, 

nabíjanie, rekuperácia 

 

5 Sériovo vyrábané elektromobily; ďalšie nekonvenčné pohony automobilov 

vybraté realizácie sériovo vyrábaných elektromobilov; superkondenzátor, spaľovacia 

mikroturbína, pneumatický pohon, Wankelov motor 

 

6 Elektrické motory pre elektromobilitu 

základné pojmy, klasifikácia elektrických motorov  

 

7 Striedavé motory 

synchrónny motor s permanentnými magnetmi – SMPM, princíp činnosti, vlastnosti, 

dynamický model, metódy dynamického riadenia 

 

8 Asynchrónny motor 

princíp činnosti, vlastnosti, dynamický model, metódy skalárneho a dynamického 

riadenia 

 

9 Jednosmerný motor s elektronickým komutátorom – BLDC motor 

konštrukcia, vlastnosti, riadenie BLDC motora 

 

10 Riadiaca jednotka pohonu elektromobilu  

štruktúra a funkcie komponentov riadiacej jednotky 

 



 

11 Palivové články 

zloženie FC, princíp činnosti FC, typy a účinnosti FC, zásobovanie článku palivom, 

vozidlo s FC 

 

12 Polymér-elektrolytový palivový článok (PEM FC) 

výstupný elektrický výkon, straty ovplyvňujúce výstupný výkon a spôsoby riadenia 

PEM FC 
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Konzultačné hodiny prednášajúceho, Paulech: 

 počas semestra v utorok od 10:00 do 11:00 

 mimo semestra po dohode (juraj.paulech@stuba.sk) 

 

Konzultačné hodiny prednášajúceho, Bélai: 

 počas semestra v utorok od 10:00 do 11:00 

 mimo semestra po dohode (igor.belai@stuba.sk) 

 

Konzultačné hodiny konzultanta, Ondrejička: 

 počas semestra v utorok od 10:00 do 11:00 

 mimo semestra po dohode (kristian.ondrejicka@stuba.sk) 
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