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1. Rozdelenie pohybu telesa

* translacny (posuvny) pohyb telesa
* rotacny pohyb telesa
* rovinny pohyb telesa

* sféricky pohyb telesa

 vseobecny priestorovy pohyb telesa




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu

translacny pohyb

* teleso kona posuvny (translacny) pohyb, ak jeho dve
nerovnobezné priamky nemenia pri pohybe svoj smer

e Ziadna priamka pri posuvnom pohybe nemeni svoj smer

* trajektorie vSetkych bodov su zhodné, navzajom posunuté krivky
* v kazdom okamziku su rychlosti a zrychlenia vsetkych bodov
telesa navzajom rovnakeé




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu

tento vektor ale pri pohybe
telesa nemeni svoj smer —
definicia translacného pohybu,
t.j. s Casom sa nemeni




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu
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Charakter. trans. pohybu




2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu
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2. Translacny pohyb telesa

Charakter. trans. pohybu
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3. Rotacny pohyb telesa

Charakter. rotac. pohybu

rotacny pohyb

* teleso kona rotacny pohyb, ak jedna jeho priamka zostava trvale
v klude

* tato priamka sa nazyva osou rotacie

* trajektorie vsetkych bodov su kruznice, ktoré lezia v rovinach
kolmych na os rotacie a maju stred na tejto osi

* rotacny pohyb je teda pohybom rovinnym a teda pohyb sa moze
vySetrovat v rovine kolmej na os rotacie




3. Rotacny pohyb telesa

Charakter. rotac. pohybu




3. Rotacny pohyb telesa

Charakter. rotac. pohybu
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3. Rotacny pohyb telesa

Charakter. rotac. pohybu
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3. Rotacny pohyb telesa

Tabula

* odvodenie rychlosti flubovolného bodu telesa pri rotachom
pohybe vo vz.s. telesa

* odvodenie zrychlenia [ubovolného bodu telesa pri rotachom
pohybe vo vz.s. telesa

* rychlosti a zrychlenia v inercialnej vz.s.

* priklad — porovnanie translacny pohyb — rotacny pohyb
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4. Rovinny pohyb telesa

Charakter. rotac. pohybu

rovinny pohyb

* teleso kona obecny rovinny pohyb, ak trajektorie jeho bodov
lezia v navzajom rovnobeznych rovinach

* trajektorie su teda rovinné krivky

* vsetky body, ktoré lezia na rovnakej kolmici k rovine pohybu
opisuju rovnakeé krivky a maju rovnaké okamzité rychlosti a
zrychlenia

* rovina pohybu, do ktorej teleso premietneme sa nazyva
zakladna




4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

rozklad pohybu

4

® zakladny rozklad obecného rovinného pohybu znamena
rozlozenie pohybu na , ktory je urceny pohybom
jedného referencného bodu telesa, a okolo
referencného bodu
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4. Rovinny pohyb telesa

F E

Rozklad pohybu

-
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4. Rovinny pohyb telesa

F E

Rozklad pohybu

-




4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu
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Rozklad pohybu




4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu




4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

rychlost
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

rychlost
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

rychlost relativneho rotacného
pohybu predstavuje iba rychlost
rotacie telesa okolo bodu R (ako
keby sa bod R nepohyboval)

rychlost relativheho X -
rotacného pohybu



4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

pohyb obecného bodu L

rychlost

V, =V, +V,
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

pohyb obecného bodu L

rychlost




4. Rovinny pohyb telesa

pohyb obecného bodu L

Rozklad pohybu

rychlost

V, =V, +V,

‘ Ve = OXYy,

V, =V, +@XIy,
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie

rychlost relativheho
rotacného pohybu:

zrychlenie relativneho
rotacného pohybu
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie

rychlost relativheho Ve, = WXy,
rotacného pohybu:

A, = AXE +OXVpyy,

zrychlenie relativneho

rotacného pohybu
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie

Ap, = AXTy +OXV,,
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4. Rovinny pohyb telesa

Rozklad pohybu

zrychlenie




4. Rovinny pohyb telesa

Tabula

* priklad
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5. Sfericky a priestorovy
pohyb telesa charakter. sfér. pohybu

sféricky pohyb

* teleso kona sféricky pohyb, ak jeden jeho bod je trvalo v klfude
* tento bod sa nazyva stred sférického pohybu
* ak telesu nie su kladené iné vazby, potom ma tri stupne volnosti
* trajektoriami bodov su sférickeé krivky — t.j. krivky leziace na
gulovych plochach so stredom v strede sférickeho pohybu
* opisuje sa pomocou tzv. Eulerovych uhlov:
* precesia
* nutacia
e vlastna rotacia




5. Sfericky a priestorovy
pOhYb telesa charakter. stér. pohybu
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5. Sfericky a priestorovy
pOhyb telesa charakter. priestor. pohybu
priestorovy pohyb

 predstavuje najobecnejsi pripad pohybu telesa

*zakladny rozklad obecného priestorového pohybu telesa k bodu
Q) je jeho rozklad na urceny pohybom
bodu € — tzv. referencny bod, a na okolo
tohto bodu

*poloha telesa v priestore je potom urcena suradnicami
referencného bodu €2 a Eulerovymi uhlami, ktoré definuju
relativny sféricky pohyb




